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Ejercicio 4: “LED RGB”

En este ejercicio vas a aprender a usar el LED RGB.

Rojo  Catede ..y vERDE

Este permite ver 3 colores basicos, el rojo, el verde y el azul y una combinacion de los mismos.
En la siguiente tabla se muestra dicha combinacion de 1 (5V) y 0 (0V).
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Circuito ejemplo.

Voy a hacer una combinacién de todos los colores, emitidos uno de tras de otro.
El esquema del circuito:
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He usado los puertos de salida digital 0 para el color rojo, 1 para el color azul y 2 para el color
verde.

Del catodo del LED RGB sale una resistencia de 400 Q2 para limitar el paso de la corriente
eléctrica.

He puesto la conexion del negativo en la placa de pruebas GND, que es imprescindible y 5V que en
el caso de este ejercicio no he usado, pero que puede servir en otros casos.
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El cédigo del programa es.

1/ C++ code

roid =metupi)

4 1

G pinMode (0,

2 pinMode (1,

T pinMode (2,
1

10 wodid loopi]

11, |

12 digitaldrite(l, HIGH):
13 digitalWrite(l, LOW):
14 digitaldrite(2, LOW):

15 delagi{l000): // Wait for 1000 milli=econdis)
18 digitalWrite(l, LOW):

17 digitaldrite(l, HIEH):

18 digitaldrite{Z, LOW):

1c delag({le00): /f Wait for 1000 milli=econdis]
Z0 digitaldrite(l, LOW):

Z1 digitaldrite(l, LOW):

22 digitalWrite(Z, HIEH):

z3 delag(l000):; /f Wait for 1000 milli=econdis)
24 digitaldrite (0, HIEH)

Z5 digitalWrite(l, HIGH):

26 digitaldrite(2, LOW):

27 delagi{l000): // Wait for 1000 milli=econdis)
ZB digitalWrite(l, HIGH) -

25 digitaldrite{l, LOW):

at digitaldrite(Z, HIGH):

3l delag({le00): /f Wait for 1000 milli=econdis]
1z digital {rite (0, LOW) -

21 digitaldrite(l, HIGH):

14 digitalWrite(Z, HIEH):

35 delag(l000): /f Wait for 1000 millis=erondis
a6 digitalWrite(l, HIGH):

digitalWrite(l, HIEH):

digitaldArite(Z, HIEH):

delagi{l000): // Wait for 1000 milli=econdis)

La configuracion.
void setup()

{

pinMode (0, OUTPUT):; //Rojo
pinMode (1, OUTPUT); //Rzul
pinMode (2, QUTPUT): //Verde

]

Se configuran las salidas de los 3 colores(rojo, azul y verde). Se configuran como salida.
El puerto 0 va a la patilla del LED ROJO.

El puerto 1 va a la patilla del LED AZUL.
El puerto 2 va a la patilla del LED VERDE.
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El algoritmo del programa.

wvoid loop()
i
digitalWrite (0, HIGH):

digitalWrice(l, LOW):
dlgltalerte(;, LOW) ;
delay (1000} // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWrite (0, LOW):
digitalWrite(l, HIGH):
digitalWrite (2, LOW):
delay (1000} ; // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWrite (0, LOW):;

digitalWrite(l, LOW):

digitalWrite(2, HIGH):

delay (1000} ; // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWricte (0,HIGH} ;

digitalWritce(1l,HIGH) ;

digitalWrite (2, LOW):;

delay (1000} // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWrice (0,HIGH):

digitalWrite(l, LOW):

digitalWrite (2, HIGH):

delay (1000} // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWrice (0, LOW) ;

digitalWrite (1, HIGH);

digitalWrite (2, HIGH):

delay (1000); // Wait fc: 1000 millisecond(=)
digitalWrite (0, HIGH

digitalWrite (1, I—lIGI—l];

digitalWrite (2, HIGH):

delay (1000); f/ Wait for 1000 millisecond(=s)

La rutina es similar a la de los ejercicios anteriores. Como ya debes saber HIGH es nivel alto o 1y
LOW es nivel bajo o0 0.

EJERCICIO PROPUESTO
Vas a usar un LED RGB y 3 pulsadores.
Patilla ROJA puerto 5.

Patilla AZUL puerto 6.
Patilla VERDE puerto 7.

Pulsador 1 puerto 1
Pulsador 2 puerto 2
Pulsador 3 puerto 3.

Al pulsar el pulsador 1 se produce una secuencia de colores ROJO ,AZUL y VERDE con 1
segundo de retardo (1000ms).

Al pulsar el pulsador 2 se produce una secuencia de colores , y
MORADO con 1 segundo de retardo (1000ms).
Al pulsar el pulsador 3 se produce una secuencia de colores VERDE, y ROJO con

1 segundo de retardo (1000ms).
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